D-03.01.03 Roboty konserwacyjne przepustow

Szczegdtowe Specyfikacje Techniczne
D - 03.01.03
Czyszczenie urzadzen odwadniajacych

(przepusty)

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot zwiazanych z czyszczeniem drogowych urzadzen odwadniajacych w ramach zadania:
Roboty konserwacyjne przepustow

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi) stosowana jest jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji okre$lonego w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwiazanych z
oczyszczeniem 1 utrzymaniem w stanie statej droznosci urzadzen odwadniajacych, a mianowicie:
a) przepustow pod drogami i zjazdami,

Utrzymanie urzadzen odwadniajacych w stalej droznosci ma decydujace znaczenie dla wilasciwego
utrzymania drdg, ich trwato$ci i zabezpieczenia przed réznorodnymi uszkodzeniami.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Czyszczenie drogowego urzadzenia odwadniajacego - usuwanie naniesionego materiatu
zanieczyszczajacego, w postaci piasku, namutu, blota, szlamu, lisci, galgzi, $mieci, itp., utrudniajacego
prawidlowe funkcjonowanie urzadzenia.

1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3.SPRZET
3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystepujacy do czyszczenia urzadzen odwadniajacych powinien wykazaé si¢
mozliwo$cia korzystania z nast¢pujacego sprzetu:
szczotek mechanicznych,
- zamiatarek samobieznych,

- sprezarek powietrza,

- zmywarko-zamiatarek,

- ltadowarek czotowych, czerpakowych i innych,

- zbiornikéw na wodg,

- weciagarek recznych lub mechanicznych,

- pomp wysokoci§nieniowych,

- samochodow specjalnych prozniowo-ssacych do czyszczenia kanatow, studzienek, przepustow,
oraz przyrzadow takich jak:
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- wiadra kanatowe, czyszczaki talerzowe, spirale kanatowe, szufle do wyciagania osadu z osadnikow itp.,
badz innego sprzgtu zaakceptowanego przez Inzyniera.

Preferuje si¢ uzycie sprzgtu nie sprzyjajacego powstawaniu kurzu, jak zmywarko-zamiatarek oraz
szczotek wyposazonych w pochtaniacze pytow.
4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.
4.2. Srodki transportu

Do wywiezienia zebranych zanieczyszczen Wykonawca uzyje §rodkow transportowych spehiajacych
wymagania okreslone w pkcie 5.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania roboét

Ogodlne zasady wykonania robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Oczyszczenie przepustow pod drogami

Wloty i wyloty przepustow pod drogami i nalezy oczys$ci¢ z namutu, roslinnosci, liSci lub innych
zanieczyszczen utrudniajacych sptyw wody, recznie, za pomoca topat, szpadli, siekier itp. Drozno$é¢
przewoddw rurowych nalezy zapewnié przy uzyciu sprz¢tu wymienionego w pkt 5.5.

Zebrane zanieczyszczenia powinny by¢ wywiezione dowolnym srodkiem transportu na sktadowisko
odpadow.

5.3. Skladowiska odpadow

Wywozenie zanieczyszczen nalezy dokonywac na sktadowiska odpadow, zlokalizowane na:
- wysypiskach publicznych (np. gminnych, miejskich),
- skladowiskach wilasnych, urzadzonych zgodnie z warunkami i decyzjami wydanymi przez wlasciwe wiadze
ochrony §rodowiska.

Sposdb i miejsce wywozu zanieczyszczen powinny by¢ okre§lone w SST 1 zaakceptowane przez
Inzyniera.

Jesli Inzynier zezwoli na czasowe krotkotrwale sktadowanie zanieczyszczen w poblizu oczyszczonych
urzadzen odwadniajacych, to miejsce skladowania nalezy wybra¢ w taki sposob, aby sptywy deszczowe nie
mogly przemieszczaé zanieczyszczen z powrotem do miejsc, z ktérych je pobrano lub wprowadzaé nieczystosci
do wod gruntowych i powierzchniowych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robét
Ogolne zasady kontroli jako$ci robdt podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.
6.2. Kontrola w czasie wykonywania robot
W czasie wykonywania robot nalezy przeprowadza¢ ciagla kontrolg poprawnosci oczyszczania
urzadzen odwadniajacych, zgodnie z wymaganiami pktu 5.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogo6lne zasady obmiaru robdt podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa oczyszczenia poszczegolnych urzadzen odwadniajacych jest dla oczyszczenia:
a) przepustow - m (metr),
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8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robo6t podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera,
jesli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedtug punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena jednostki obmiarowej (1 m, 1 szt.) obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robot,
- dostawg 1 pracg sprz¢tu do robot,
- oczyszczenie odpowiedniego urzadzenia odwadniajacego,
- zebranie 1 wywo0z zanieczyszczen,
- odtransportowanie sprz¢tu z placu budowy,
- kontrolg i pomiary.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystepuja.
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Szczegdtowe Specyfikacje Techniczne
D - 09.01.03
Koszenie trawy na skarpach

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robét zwiazanych z koszeniem trawy na skarpach w ramach zadania:
Roboty konserwacyjne przepustow

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegodtowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi podstawg opracowania dokumentu przetargowego
przy zlecaniu i realizacji zadania okre$lonego w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z:
- robotami przygotowawczymi,
- koszeniem traw i chwastow na stozkach i skarpach kosiarkami ,
- wycigciem trawy w miejscach niedostepnych,

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. 1.4.1. Standard utrzymania drogi - zesp6t wymagan okreslajacy poziom biezacego utrzymania drogi i jej
wyposazenia w zaleznosci od funkcji i obciazenia ruchem.

1.4.2. 1.4.2. Jednoroczne samosiewy - rosliny rozmnozone samoczynnie z nasion drzew i krzewdéw w miejscach
niepozadanych.

1.4.3. 1.4.3. Chwasty - rosliny niepozadane, wyst¢pujace wsrod upraw roslin (w tym wypadku - traw), hamujace
ich rozwdj i jakos$¢.

1.4.4. 1.4.5. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow
Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w OST D-M-
00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 2.
3.SPRZET
3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogo6lne wymagania dotyczace sprzgtu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 3.
3.2. Sprzet do koszenia trawy i niszczenia chwastéw

Wykonawca przystgpujacy do koszenia trawy powinien wykazaé si¢ mozliwo$cia korzystania z
nastgpujacego sprzgtu:
a) kosiarek
- kosiarki zytkowej, spalinowej lub elektrycznej, do koszenia w miejscach niedostgpnych, takich jak:
pod barierami, przy ogrodzeniach, znakach, pachotkach oraz innych urzadzeniach drogowych,
b) kosy
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4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.
Przy transporcie herbicydéw nalezy stosowac si¢ do wymagan PN-C-04657 [1].

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne zasady wykonania robdt
Ogodlne zasady wykonania robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Roboty przygotowawcze

Roboty przygotowawcze Wykonawca wykonuje przed rozpoczgciem koszenia, najlepiej wczesng
wiosna.
Do robot tych zalicza sig:
- wybranie z trawy kamieni, gruzu, puszek metalowych lub innych zanieczyszczen,
- wygrabienie lisci, ktore spadly z drzew,
- rozgarnigeie kretowisk,
- wywoz zebranych zanieczyszczen na wysypisko publiczne lub sktadowiska wiasne, po uzgodnieniu miejsca
wywozu z Inzynierem.
5.4. Wycigcie traw w miejscach niedostgpnych

Wycigcie traw 1 chwastow na skarpach i stozkach przyobietowych wykonuje si¢ kosiarkami zytkowymi.
Dopuszcza si¢ koszenie w tych miejscach traw, chwastow i jednorocznych samosiewow kosa.

5.5. Usunigcie skoszonej trawy i chwastéw

Poniewaz trawy rosnace w pasie drogowym, zwlaszcza wzdluz drég o ruchu wickszym od 5000
poj./dobg, zawieraja szkodliwe substancje (gldwnie olow), zawarte w spalinach samochodowych i sptywach
deszczowych z jezdni, nalezy:

- zabrania¢ wypasu bydta w pasie drogowym oraz uzywania siana jako paszy dla bydta,
- skoszone trawy zgrabié, zebra¢ w stosy i spali¢ albo usuna¢ na wysypisko, wzglgednie kompostowac lacznie
z ,,czystymi” odpadkami ros$linnymi przez kilka miesi¢ccy przed ich uzyciem do nawozenia przy robotach
pielggnacyjnych zieleni.

Sposob usunigeia wzgl. miejsce wywozu trawy i chwastow powinny by¢ zaakceptowane przez
Inzyniera.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 6.

6.2. Kontrola w czasie wykonywania robét

W czasiec wykonywania robdt nalezy przeprowadzaé ciagla kontrolg poprawnosci koszenia trawy,
zgodnie z wymaganiami pktu 5, w tym w szczegodlnosci:
- usunigcia wszystkich obcych zanieczyszczen z miejsc pracy kosiarek,
- skontrolowania dopuszczalnej wysokos$ci trawy po jej skoszeniu (10cm),
- usunigcia i zniszczenia skoszonej trawy i chwastow, zgodnie z wymaganiami,

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogoélne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru roboét podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa koszenia traw i niszczenia chwastow jest m* (metr kwadratowy).



D-09.01.03 Roboty konserwacyjne przepustow

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru robo6t podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera,
jesli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedtug punktu 6 daty wyniki pozytywne.
8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja roboty przygotowawcze.

8.3. Odbidér wykonanego koszenia

Odbioru koszenia zaleca si¢ dokona¢ w nastgpnym dniu po wykonaniu koszenia, ze wzgledu na
wizualne zanikanie robot, szczegodlnie w okresie intensywnego wzrostu roslin.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m* koszenia obejmuje:
- ustalenie miejsc koszenia,
- roboty przygotowawcze (usunigcie obcych zanieczyszcezen z miejsc pracy kosiarki),
- dostawg i pracg sprzetu do koszenia,
- koszenie traw, chwastow 1 samosiewow,
- wycigcie traw w miejscach niedostgpnych,
- grabienie i wywoz skoszonej trawy i chwastow,
- odtransportowanie sprz¢tu,
- kontrolg i pomiary.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-C-04657:1999  Srodki ochrony roslin. Pakowanie, przechowywanie i transport
2. BN-75/6054-02 Herbicydy. Antyperz pltynny 38

3. BN-76/6054-04 Herbicydy. Aminopie P, MD

4.  BN-87/6054-06 Herbicydy. Gramoxone

5. BN-79/6054-08 Herbicydy. Chwastox M

6.  BN-79/6054-09 Herbicydy. Chwastox L

7.  BN-79/6054-10 Herbicydy. Treflan EC-2.



